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Vorrichtung mit einem Griffelement 

Die Erfindung geht aus von einer Vorrichtung mit einem Griffelement nach dem Oberbeg- 
5 riff des Anspruchs 1 . 

Aus der DE 102 08 496 U1 ist eine Vorrichtung mit einem Griffelement einer GeratetQr 
bekannt, das dazu vorgesehen ist, sich wahrend einer Turbewegung der GeratetOr relativ 
zur Geratetur zu bewegen. Die Vorrichtung umfasst ein Steuergetriebe, das eine Bewe- 
10 gung des Griffelements relativ zur Geratetur abhangig von der TQrbewegung der Gerate- 
tur fest vorgibt. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht insbesondere darin, eine gattungsgemaSe Vorrichtung 
mit verbessertem Bedienkomfort bereitzustellen. Die Aufgabe wird erfindungsgemaB 
15 durch die Merkmale des Patentanspruchs 1 gelost, wahrend vorteilhafte Ausgestaltungen 
und Weiterbildungen der Erfindung den Unteranspruchen entnommen werden kdnnen. 

Die Erfindung geht aus von einer Vorrichtung mit einem Griffelement einer GeratetQr, das 
dazu vorgesehen ist, sich wahrend einer Turbewegung der Geratetur relativ zur Geratetur 
20 zu bewegen. 

Es wird vorgeschlagen, dass das Griffelement dazu vorgesehen ist, sich in seiner Bewe- 
gung an eine Bedienerhandbewegung anzupassen. Dadurch kann eine besonders korn- 
fortabel bedienbare Geratetur bzw. ein komfortabel bedienbares Griffelement erreicht 
25 werden. 

Unter „vorgesehen K soli in diesem Zusammenhang auch „ausgelegt u und „ausgestattet" 
verstanden werden. Das Griffelement soil in seiner Bewegung insbesondere an verschie- 
dene Bedienerhandbewegungen verschiedener Bediener anpassbar sein. Ein Griffele- 
30 ment ist geeignet, sich an eine Bedienerhandbewegung anzupassen, wenn unter Beruck- 
sichtigung typischer BedienerkrSfte davon auszugehen ist, dass sich das Griffelement 
wahrend der Bedienerhandbewegung stets in einer ergonomisch vorteilhaften Stellung 
befindet. Wegen der hohen Anforderungen an einen Bedienkomfort kann ein Einsatz der 
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erfindungsgemaBen Losung im Zusammenhang mit Hausgerateturen, und zwar insbe- 
sondere im Zusammenhang mit horizontal schwenkbaren Hausgerateturen, wie bei- 
spielsweise GargeratetQren, besonders gewinnbringend sein. 

5 Eine besonders flexibel anpassungsfahige Vorrichtung ist erreichbar, wenn das Griffele- 
ment dazu vorgesehen ist, zumindest weitgehend unabhangig von einer Stellung der Ge- 
ratetQr bewegbar gelagert zu sein. 

Ein Bewegen des Griffelements in unzulassige Stellungen, die beispielsweise einen Kom- 
1 0 fort beeintrachtigen konnten, kann vermieden werden, wenn das Griffelement dazu vorge- 
sehen ist, zwischen einer ersten und einer zweiten Stellung bewegbar gelagert zu sein. 
Dabei konnen die erste und die zweite Stellung besonders vorteilhaft durch Anschlagele- 
mente definiert sein, die auch zum Abstutzen von groBen Bedienerkraften einsetzbar sind, 
wie sie beispielsweise beim Tragen der Vorrichtung am Griffelement auftreten konnen. 

15 

Ein ungewolltes Ruckstellen des Griffelements kann vermieden werden, wenn die Vorrich- 
tung eine Stabilisationseinheit zurn Stabilisieren des Griffelements in wenigstens einer 
Stellung umfasst. 

20 Eine flexible Auswahl einer Parkstellung kann erreicht werden, wenn die Stabilisations- 
einheit zum Stabilisieren des Griffelements in zumindest drei Stellungen vorgesehen ist. 

Durch die Moglichkeit, das Griffelement in zumindest drei Stellungen zu stabilisieren, las- 
sen sich insbesondere auch dann Vorteile erreichen, wenn das Griffelement dazu vorge- 

25 sehen ist, an einer in ein Einschubfach einschiebbaren GeratetQr gelagert zu sein. Bei- 
spielsweise kann dann die erste Stellung der geschlossenen GeratetQr, die dritten Stel- 
lung einer geoffneten, aber nicht in das Einschubfach eingeschobenen und die zweite 
Stellung der eingeschobenen GeratetQr zugeordnet sein. Prinzipiell ist jedoch der Einsatz 
des erfindungsgemaBen Griffelements im Zusammenhang mit jedem, dem Fachmann als 

30 sinnvoll erscheinenden GerSt denkbar. 

Dabei ist ein besonders hoher Bedienkomfort erreichbar, wenn die Stabilisationseinheit 
zumindest eine Rasteinheit umfasst. Als Rasteinheit soli in diesem Zusammenhang eine 
Einheit bezeichnet werden, die ausgehend von wenigstens einer Konfiguration eine 
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selbsttatige Rastbewegung wenigstens eines Bauteils in eine stabile Konfiguration er- 
zeugt und/oder erfahrt. Prinzipiell sind jedoch auch andere, dem Fachmann als sinnvoll 
erscheinende Stabilisationseinheiten denkbar, beispielsweise magnetische oder reib- 
schlQssige Stabilisationseinheiten. Ferner konnte die Stabilisationseinheit einen elastisch 
5 verformbaren Teilbereich umfassen, in dem das Griffelement gehalten ist t der mittels des 
Griffelements verformbar ist und der das Griffelement stets in der aktuellen Position stabi- 
lisiert. Zudem konnte das Griffelement an sich elastisch verformbar sein und/oder 
federbelastete Teile aufweisen, die sich unter der Einwirkung typischer BedienerkrSfte in 
ihrer Stellung einer Bedienerhandbewegung anpassen. 

10 

Dabei ist eine flexible Anpassbarkeit bzw. eine besonders fein gestufte Verstellbarkeit 
erreichbar, wenn die Stabilisationseinheit zumindest einen geriffelten Teilbereich umfasst. 
Als geriffelt soil hier eine in zumindest eine Richtung periodisch fortgesetzte Muldenstruk- 
tur bezeichnet werden. 

15 

Ist die Stabilisationseinheit dazu vorgesehen, das Griffelement in einer Vielzahl von Rast- 
stellungen zu stabilisieren, kann erreicht werden, dass der Bediener stets eine passende 
Raststellung auswahlen kann. 

20 Eine konstruktiv besonders einfache bewegliche Lagerung des Griffelements ist erreich- 
bar, wenn das Griffelement dazu vorgesehen ist, um eine Schwenkachse schwenkbar an 
der Geratetur gelagert zu sein, wobei das Griffelement insbesondere dann einer intuitiven 
Bedienerhandbewegung folgen kann, wenn die Schwenkachse des Griffelements zumin- 
dest im Wesentlichen parallel zu einer Schwenkachse der Geratetur verlauft. 

25 

Ein selbsttatiges RQckstellen der Geratetur kann errnoglicht werden, wenn die Vorrichtung 
ein Mittel zum Ldsen einer Stabilisationseinheit in wenigstens einer Lage der Geratetur 
umfasst 

■ 

30 Ist das Mittel dazu vorgesehen, die Stabilisationseinheit wShrend einer Schlie&bewegung 
der GeratetQr zu losen, kann ein komfortables RQckstellen des Griffelements in eine Ru- 
hestellung, insbesondere in die erste Stellung, erreichbar sein. 



WO 2005/083330 



4 



PCT7EP2004/004994 



Zudem konnte die Vorrichtung vorteilhafl eine Arretierungsvorrichtung umfassen, die zum 
Arretieren des Griffelements in einer bestimmten Position vorgesehen ist. 

Umfasst die Vorrichtung ein Ruckstellmittel, das dazu vorgesehen ist, das Griffelement bei 
5 geschlossener Geratetur selbsttatig in eine Grundstellung zu bewegen, kann vorteilhaft 
gewahrteistet werden, dass das Griffelement sich bei geschlossener Geratetur stets in der 
Grundstellung befindet. 

Weist das Griffelement zumindest zwei unabhSngige Bewegungsfreiheitsgrade auf, ist 
1 0 eine besonders flexible Anpassung der Bewegung des Griffelements an die Bediener- 
handbewegung erreichbar. 

« 

Zudem wird vorgeschlagen, dass in weiteren Ausgestaltungen der Erfindung eine Sen- 
soreinheit eine BewegungskenngrSBe des Griffelements erfasst und an eine Steuerein- 

15 heit, und besonders vorteilhaft an eine programmierbare Recheneinheit, weiterleitet, die 
dann die erfasste Bewegung und/oder Stellung als KenngrSBe zur Betatigung einer weite- 
ren Funktionseinheit, beispielsweise einer Beleuchtungseinheit zum Beleuchten eines 
Gargerateinnenraums, umfasst. Als BewegungskenngroBe soil in diesem Zusammenhang 
auch eine Stellung, eine Zeitableitung der Stellung oder eine Kombination von beidem 

20 bezeichnet werden. 

Umfasst die Sensoreinheit ein Schaltmittel, das mittels des Griffelements schaltbar ist, 
kann eine Schaltfunktion komfortabel in das Griffelement integriert sein. Dabei kann das 
Schaltmittel beispielsweise durch ein Bewegen des Griffelements in eine zweite Richtung 
25 schaltbar sein, die von einer ersten Richtung, in der sich das Griffelement wShrend einer 
Offnungsbewegung bewegt, unabhangig ist. 

Ferner wird vorgeschlagen, dass die Vorrichtung eine Sensoreinheit zum Sensieren einer 
BedienerkenngroBe aufweist. Dadurch kann eine verbesserte individuelle Anpassbarkeit 
30 der Vorrichtung an den Bediener erreicht werden. Eine BedienerkenngroBe kann bei- 
spielsweise durch eine Schaltstellung eines vom Bediener betatigbaren Schaltmittels, 
durch eine KorpergroBe, eine Handtemperatur, eine Gewicht, einen Fingerabdruck oder 
durch jede andere, dem Fachmann als sinnvoll erscheinende KenngroBe gegeben sein. In 
einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung ist beispielsweise denkbar, dass die Sen- 
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soreinheit ein Gewicht und/oder eine Korpergrode eines Bedieners erfasst und, falls das 
Gewicht und/oder die KGrpergrdBe einen applizierbaren Wert unterschreitet, ein Signal an 
eine Steuereinheit weiterleitet, die das die GeratetQr umfassende Gerat blockiert und/oder 
ein Offnen der GeratetQr blockiert. Dadurch kann ein Benutzen des Gerats durch Unbe- 
5 fugte, beispielsweise durch Kinder, verhindert werden und Gefahrdungspotentiale konnen 
ausgeraumt werden. Insbesondere im Zusammenhang mit Haushaltsgargeraten lasst sich 
eine effektive Kindersicherungsfunktion erreichen. 

Ferner ist es moglich, die Rastvorrichtung mit magnetischen Rastkraften auszustatten, die 
10 von Permanentmagneten und/oder Elektromagneten erzeugt sein konnen. Solche Rast- 
krafte sind vorteilhaft an verschiedene Geratetypen und/oder verschiedene Betriebssitua- 
tionen anpassbar. Auch eine individuelle Anpassung an einen Bediener, der Qber die Be- 
dienerkenngroBe erkennbar ist, ware vorstellbar. 

15 Die Rastkrafte bzw. die von der Rastvorrichtung stabilisierten Stellungen konnen von der 
Stellung der GeratetQr abhangen. Beispielsweise konnten bestimmte Stellungen des 
Griffelements in bestimmten Lagen der GeratetQr destabilisiert werden, urn einen verbes- 
serten Bedienkomfort zu erreichen. Dazu kann beispielsweise eine von einem Elektro- 
magneten erzeugte Rastkraft zuschaltbar sein oder ein Rastgebirge Qber eine Getriebe- 

20 einheit veranderlich ausgestaltet sein. Eine besonders robuste Realisation einer solchen 
Abhangigkeit kann durch eine mechanische Kopplung eines Rastgebirges der Rastvor- 
richtung an die TQrbewegung der GeratetQr erreicht werden. 

Es sind zudem Ausgestaltungen der Erfindung denkbar, in denen die Rastvorrichtung 
25 beim Stabilisieren des Griffelements von einem Reiblager unterstQtzt wird. 

Eine Recheneinheit konnte ferner dazu vorgesehen sein, eine Dauer einer Auslenkung 
des Griffelements aus einer stabilen Stellung, beispielsweise aus der ersten Stellung, der 
zweiten Stellung oder der dritten Stellung, zu erfassen und als KenngrolJe zu nutzen. Bei- 
30 spielsweise ware es denkbar, eine Temperatur eines die GeratetQr umfassenden Garge- 
rats abhangig von dieser Dauer zu bestimmen. Dabei kann das Gargerat besonders vor- 
teilhaft ein Anzeigeelement aufweisen, das dazu vorgesehen ist, einem Bediener eine der 
momentan erfassten Dauer zugeordnete Temperatur anzuzeigen. 
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Ferner ist denkbar, dass beim Bewegen des Griffelements, beispielsweise beim Auslen- 
ken des Griffelements aus der ersten Stellung, ein Schaltmittel automatisch betStigt wird, 
das unmittelbar oder uber eine Steuereinheit eine andere Funktionseinheit schaltet. Bei- 
spielsweise konnte eine Innenbeleuchtung des GargerSts, eine Luftungsvorrichtung oder 
5 eine Beleuchtungseinheit zum Beleuchten des Griffelements und/oder eines Markenemb- 
lems .automatisch eingeschaltet werden. 

Eine solche automatische Betatigung einer weiteren Funktionseinheit ware auch denkbar, 
wenn ein NSherungs- und/oder Bertihrungssensor dazu vorgesehen ist, eine Annaherung 
10 und/oder eine BerQhrung einer Hand eines Bedieners an ein Bauteil der Vorrichtung zu 
erfassen und abhangig davon ein Schaltsignal zu erzeugen. 

Eine besonders komfortable Bedienung der Geratetur kann erreicht werden, wenn die 
Vorrichtung ein Dampfungsmittel zum Dampfen einer Bewegung des Griffelements um- 
15 fasst. In einer besonders kostengOnstigen Ausgestaltung ist das Dampfungsmittel als 
Reibelement ausgefuhrt. 

Weitere Vorteile ergeben sich aus derfolgenden Zeichnungsbeschreibung. In der Zeich- 
nung sind AusfGhrungsbeispiele der Erfindung dargestellt. Die Zeichnung, die Beschrei- 
20 bung und die AnsprCiche enthalten zahlreiche Merkmale in Kombination. Der Fachmann 
wird die Merkmale zweckmSSigerweise auch einzeln betrachten und zu sinnvollen weite- 
ren Kombinationen zusammenfassen. 

Es zeigen: 

25 

Fig. 1 ein Gargerat mit einer Geratetur, die ein schwenkbar gelagertes 
Griffelement aufweist, 

Fig. 2 einen Ausschnitt des Gargerats aus Figur 1 mit dem Griffelement, 

Fig. 3 eine Rastvorrichtung des Griffelements aus den Figuren 1 und 3, 
30 Fig. 4 eine alternative Rastvorrichtung fur ein Griffetement, 

Fig. 5 eine Schnittdarstellung einer Geratettir mit einem Griffelement in ei- 
ner weiteren Ausgestaltung der Erfindung, 

Fig. 6 eine alternative Vorrichtung mit einer Sensoreinheit, einem Antriebs- 
element und einem Dampfungsmittel und 
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Fig. 7eine weitere alternative Vorrichtung mit einem Griffelement, das zwei 
unabhangige Bewegungsfreiheitsgrade aufweist. 

Fig. 1 zeigt ein Gargerat mit einer doppelwandigen GeratetQr 11, die urn eine horizontale 
5 Schwenkachse 18 schwenkbar arn Gargerat gelagert ist, und zum Verschlielien eines 
Garraums des Gargerats vorgesehen ist. Dabei ist die GeratetQr 1 1 in einer ersten Stel- 
lung vertikal und in einer geoffneten, zweiten Stellung, die in Figur 1 gestrichelt dargestellt 
ist, horizontal ausgerichtet. An einem in der ersten Stellung die GeratetQr 1 1 oben be- 
grenzenden Rand umfasst die GeratetQr 11 ein Griffelement 10, das relativ zur Geratetur 
10 1 1 und relativ zu einem Korper des Gargerats urn eine horizontale Schwenkachse 1 6 
schwenkbar gelagert ist, die parallel zur Schwenkachse 18 der GeratetQr 1 1 veriauft, die 
im Bereich eines dem Griffelement 10 gegenuberliegenden Rands der GeratetQr 1 1 an- 
geordnet ist. 

15 Das Griffelement 10 umfasst eine leicht gebogene Griffstange, die mit einer Lagervorrich- 
tung, die schwenkbar an einem Korper der Geratetur 1 1 gelagert ist, Qber Abstandshulsen 
verschraubt ist. Die Lagervorrichtung umfasst ein walzenformiges Lagerelement aus 
Kunststoff. In einer Parkstellung des Griffelements 10 ragen die AbstandshQIsen senk- 
recht aus einer von der Geratetur 1 1 aufgespannten Ebene heraus. 

20 

Ergreift ein Bediener die Griffstange des Griffelements 10, um, beispielsweise ausgehend 
von der ersten Stellung, die Geratetur 11 zu Gffnen, schwenkt das Griffelement 10 gegen 
eine von einer Stabilisationseinheit 12 erzeugte Stabilisationskraft um die Schwenkachse 
16 relativ zur Geratetur 11, die durch den Bediener gleichzeitig um die Schwenkachse 18 

25 geschwenkt wird. Die Stabilisationskraft ist so ausgelegt, dass sich das Griffelement 10 in 
seiner Bewegung stets einer Bedienerhandbewegung anpasst. Dabei ist das Griffelement 
10 unabhangig von einer Stellung der GeratetQr 11 um die Schwenkachse 16 zwischen 
einer ersten Stellung, der Parkstellung und einer zweiten, in Figur 1 gestrichelt dargestell- 
ten Stellung bewegbar gelagert. In der zweiten Stellung fluchten die Abstandshulsen und 

30 mit ihnen das gesamte Griffelement 1 0 mit einer Turebene der Geratetur 1 1 , so dass der 
Bediener bei geoffneter Stellung das Griffelement 10 auch dann sehen kann, wenn er von 
oben auf eine Innenseite der in der zweiten Stellung horizontal gehaltenen GeratetQr 1 1 
blickt. 
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Die Stabilisationseinheit 12 umfasst zwei Rasteinheiten 13, 13\ die jeweils ein in einem 
AuBenbereich geriffeltes Rad 19, 19 c und ein als Blattfeder ausgebildetes Rastelement 1 5 
15' umfassen. Von den spiegelsymmetrischen Rasteinheiten 13, 13' soli im Folgenden nur 
die Rasteinheit 13 beschrieben werden (Figur 3). Das am KOrper der GeratetQr 1 1 befes- 
5 tigte Rastelement 1 5 weist eine als Knick ausgebildete Rastnase auf, die in Vertiefungen 
eines geriffelten Teilbereichs 14 einrastet. Das Rad 19 ist an achsenartige Ausformungen 
des Lagerungskorpers angeformt und koaxial zur Schwenkachse 16 ausgerichtet. 

Schwenkt ein Bediener das Griffelement 10 urn die Schwenkachse 16, verschiebt sich die 
10 Rastnase des Rastelements 15 sukzessive von einer Vertiefung im geriffelten Teilbereich 
14 des urn die Schwenkachse 16 drehenden Rads 19 in die nachste, urn dort einzurasten. 
Das als Blattfeder ausgebildete Rastelement 15 ist unter einer leichten Vorspannung 
montiert und ist daher beim Oberstreichen des geriffelten Teilbereichs 14 stets federbelas- 
tet. Dabei ist die Rastkraft hinreichend stark, urn das Griffelement 10 in jeder dritten Stel- 
1 5 lung zwischen der ersten und der zweiten Stellung zu stabilisieren, in der das Rastele- 
ment 15 in eine Vertiefung des Rads 19 eingreift. Solche Stellungen bzw. Vertiefungen 
sind im geriffelten Teilbereich 14 des Rads 19, isotrop Gber einen Winkelbereich von etwa 
70° verteilt. Die Stabilisationseinheit 12 ist daher dazu vorgesehen, das Griffelement 10 in 
einer Vielzahl von Raststellungen zu stabilisieren. 

20 

Ferner ist die Starke der Rastkraft auf eine Kraft, die der Bediener zum Offnen der 
GeratetQr 11 aufwenden muss, abgestimmt, urn zu vermeiden, dass das Griffelement 10 
beim Ziehen unmittelbar in die erste oder in die zweite Stellung umschlSgt und der 
Bedienerhandbewegung effektiv folgen kann. Diese Kraft wird von einem 
25 Federmechanismus, der in hier nicht dargestellte Scharniereinheiten der GeratetQr 1 1 
integriert ist, sowie von einer Gewichtskraft der GeratetQr 1 1 erzeugt. Die Rastkraft ist 
daher auf den Federmechanismus abgestimmt. 

Es sind Ausgestaltungen der Erfindung denkbar, in denen durch eine unterschiedliche 
30 Tiefe der Vertiefungen die Rasteinheit 13 eine Rastkraft erzeugt, die von der Stellung des 
Griffelements 10 relativ zur GeratetQr 11 abhSngt. 

» 

Es sind Ausgestaltungen der Erfindung denkbar, in denen eine Bewegung des Rastele- 
ments 15 mittels eines Schallerzeugungsmittels einen Schall erzeugt, der dahingehend 
35 optimiert ist, dass einem Bediener eine besondere Hochwertigkeit des Griffelements 1 0 
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vermittelt wird. Beispielsweise konnte dies durch eine gezielte Manipulation von Reso- 
nanzeigenschaften des Rads 19 erfolgen. 

Der K6rper des Gargerats weist keilformige Mittel 17 zum Losen der Stabilisationseinheit 
5 12 in Lagen der Geratetur 1 1 auf, in denen die GeratetOr 1 1 beinahe geschlossen ist. Bei 
einer SchlieSbewegung greift das fest mit dem Korper des GargerSts verbundene Mittel 
17 durch eine Offnung in einen Innenraum der Geratetur 1 1 und zwischen das Rastele- 

■ 

ment 15 und das Rad 19 ein. Das als Blattfeder ausgebildete Rastelement 15 wird beim 
SchlieBen der GeratetOr 1 1 von dem Mittel 17 verdrangt, so dass sich die Rastnase des 
10 Rastelements 15 aus den Vertiefungen des geriffelten Teilbereichs 14 lost. Die Stabilisati- 
onseinheit 12 wird bei einer SchlieSbewegung der Geratetur 1 1 gelost, da sich das Mittel 
zwischen das Rastelement 15 und das Rad 19 drangt, und dadurch die Rastverbindung 
der Rasteinheit 1 3 entriegelt. 

1 5 Die achsenartigen Ausformungen des Lagerungskorpers des Griffelements 1 0 sind durch 
einen Einschubschlitz dazu ausgestattet, ein als Spiralfeder ausgestaltetes Ruckstellmittel 
23 aufzunehmen, das dazu vorgesehen ist, das Griffelement 10 bei geschlossener oder 
beinahe geschlossener Geratetur 1 1 selbsttatig in eine Grundstellung zu bewegen. Das 
Ruckstellmittel 23 ist mit einem ersten Ende in den Einschubschlitz des Lagerungskorpers 

20 des Griffelements 10 eingeschoben, umgreift die achsenartigen Ausformungen umfang- 
lich und ist dazu vorgesehen, mit einem zweiten Ende unter einer Vorspannung mit einem 
Kbrper der Geratetur 1 1 verklemmt zu sein. Ein Umschlingungssinn des ROckstellmittels 
23 ist so gewShlt, dass sich das Ruckstellmittel 23 zusammenschnQrt, wenn ein Benutzer 
das Griffelement 10 von der ersten Stellung in die zweite Stellung bewegt. Dabei erzeugt 

25 das ROckstellmittel 23 ein Drehmoment in Richtung der ersten Stellung, das allerdings bei 
geschlossener Rastverbindung des Rastelements 15 von der Stabilisationseinheit 12 ab- 
gefangen wird. 

Ist die Rastverbindung des Rastelements 15 durch das Mittel 17 gelost, stellt das vom 
30 Ruckstellmittel 23 auf das Griffelement 1 0 ausgeUbte Drehmoment das Griffelement 1 0 in 
die erste Stellung. 

Es sind jedoch auch Ausgestaltungen der Erfindung denkbar, in denen das Griffelement 
10 allein durch die Schwerkraft selbsttatig in die Grundstellung failt und in denen daher 
35 vorteilhaft auf ein Ruckstellmittel 23 verzichtet werden kann. Dazu kann das Griffelement 
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10 beispielsweise auch mit integrierten Gegengewichten ausgestattet sein. In dem in den 
Figuren 1-3 dargestellten Ausfuhrungsbeispiel kann beispielsweise auf das Ruckstellmit- 
tel 23 verzichtet werden, wenn die Griffleiste des Griffelements 10 aus Metall gefertigt ist 
und dadurch ein hinreichendes Gegengewicht erzeugt, urn bei geschlossener Ger§tetur 
5 1 1 ein selbsttatiges Ruckstellen in die erste Stellung zu ermoglichen, in der das Griff- 
element 10 dann durch einen Anschlag fixiert ist. 

Figuren 4-7 zeigen weitere Ausgestaltungen der Erfindung. In der Beschreibung der 
Ausfuhrungsbeispiele in den Figuren 4-7 wird im Wesentlichen auf Unterschiede zurn 
10 Ausfuhrungsbeispiel in den Figuren 1-3 eingegangen. BezOglich gleichbleibender 
Merkmale kann auf die Ausfuhrungsbeispiele in den Figuren 1-3 verwiesen werden. 
Dabei werden analoge Merkmale der verschiedenen Ausfuhrungsbeispiele mit gleichen 
Bezugszeichen bezeichnet 

15 Figur 4 stellt eine alternative Stabilisationseinheit 12 dar. In einem Bereich 20 eines Rads 
19, der etwa 20° ausmacht, und den eine Rastnase eines Rastelements 15 uberstreicht, 
wenn sich das Griffelement 10 der ersten Stellung nahert, weist das Rad 19 einen leicht 
reduzierten Radius auf und die Riffelung setzt aus, so dass die Stabilisationseinheit 12 
keine Stabilisationskraft auf das Griffelement 10 Qbertragt. 

20 

Ein Ruckstellmittel 23 ist dazu vorgesehen, das Griffelement 10 bei geschlossener Oder 
beinahe geschlossener Geratetur 1 1 selbsttatig in eine Grundstellung, und zwar in die 
erste Stellung, zu bewegen, wenn sich das Griffelement 10 in einer Stellung befindet, in 
der die Rastnase des Rastelements 15 im Bereich 20 zurn Liegen kommt. Stellungen, in 
25 denen die Rastnase des Rastelements 15 im geriffelten Teilbereich 14 zurn Liegen 

kommt, konnen bei geschlossener GerStetOr 11 nicht auftreten, da das Griffelement 10 
ansonsten an eine hier nicht dargestellte Verkleidung des Gargerats anschlSgt. 

Femer weist die in Figur 4 dargestellte Stabilisationseinheit 12 ein alternatives Rastele- 
30 ment 15 auf, das als Kugel ausgebildet ist. Das Rastelement 15 ist in einer an den K6rper 
der GeratetOr 1 1 angeformte, rohrenformigen Lagereinheit 21 axial verschiebbar gelagert. 
Ein Radius der Lagereinheit 21 ist in einem dem Rad 19 zugewandten Endbereich ver- 
engt, so dass das Rastelement 15 verliersicher gehalten ist Ein Federelement 22 belastet 
das Rastelement 15. und erzeugt eine in Richtung des Rads 19 gerichtete Rastkraft. 
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Das in Figur 5 dargestellte AusfQhrungsbeispiel weist anstelle einer Griffleiste eine Ein- 
griffsmulde im Lagerungskorper eines Griffelements 10 auf, in die ein Bediener mit seinen 
Fingern eingreifen kann. Wegen des kleineren Hebels konnen zugehorige Rastvorrichtun- 
gen mit schwacheren RastkrSften ausgelegt werden, ohne Komfortveriuste hinnehmen zu 
5 miissen. 

In dem in Figur 6 dargestellten Ausfuhrungsbeispiel sensiert eine Sensoreinheit 24 im 
Bereich einer ersten Rasteinheit 13 eine Stellung und/oder Bewegung eines Griffelements 
10. Eine hier nicht dargestellte Schalteinheit eines die Vorrichtung umfassenden Garge- 

1 0 rats kann Qber eine Sensorleitung 25 ein Signal der Sensoreinheit 24 abgreifen und ver- 
arbeiten. Sensiert die Sensoreinheit 24 eine Bewegung des Griffelements 10, schaltet die 
Schalteinheit eine Innenbeleuchtung des Gargerats ein, sofern diese ausgeschaltet war. 
Empfangt die Schalteinheit Qber einen applizierbaren Zeitraum von einigen Minuten kei n 
Signal und ist das Gargerat gleichzeitig unbeheizt, schaltet die Schalteinheit die Innenbe- 

15 leuchtung automatisch aus. Es sind auch andere, dem Fachmann als sinnvoll erschei- 
nende Nutzungsarten des Signals der Sensoreinheit 24 denkbar, wobei die dargestellte 
Geratetur 1 1 flexibel im Zusammenhang mit verschieden ausgestalteten Gargeraten bziw. 
Schalt-, Steuer- und/oder Regeleinheiten einsetzbar ist Im Bereich einer zweiten Rast- 
einheit 13' weist die Vorrichtung ein Dampfungselement 26 zum Dampfen einer Bewe- 

20 gung des Griffelements 10 auf. Das Dampfungselement 26 ist als Dynamo ausgebildet, so 
dass es eine Schwenkbewegung des Griffelements 1 0 abgreift und in Ankerwicklungen 
des DSmpfungselements 26 eine Induktionsspannung erzeugt. Gleichzeitig ist das Damp- 
fungselement 26 ein Antriebselement zum Antreiben der Bewegung des Griffelements 1 0, 
das von einer Steuereinheit des Gargerats ansteuerbar ist. Beim Einschalten des Garge- 

25 rats gibt die Steuereinheit einen elektrischen Strom auf das Dampfungselement 26, so 
dass sich dieses selbsttatig in eine Bereitschaftsstellung bewegt. 

Figur 7 zeigt einen oberen Abschnitt einer Geratetur 1 1 eines Gargerats, die ein Griffele- 
ment 10 umfasst, das zwei als Schwenkachsen ausgebildete Bewegungsfreiheitsgrade 

30 27, 28 aufweist. Das Griffelement 10 ist im Wesentlichen kugelfbrmig und weist eine Ein- 
griffsmulde 29 auf. Eine Sensoreinheit 24 erfasst eine Stellung des Griffelements 10 und 
umfasst ein Dampfungselement 26 zum Dampfen einer Bewegung des Griffelements 10, 
deren Funktion deijenigen einer Wirbelstrombremse gleicht. Die Sensoreinheit 24 erfasst 
eine Qber einige Sekunden gemittelte Bewegungsgeschwindigkeit, ubermittelt diese an 

35 eine in die Geratetur 1 1 integrierte Steuereinheit 30, die als programmierbare Rechenein- 
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heit ausgebildet ist. Die Steuereinheit 30 bestromt das Dampfungselement 26 abhangig 
von der erfassten Bewegungsgeschwindigkeit, so dass eine schnelle Bewegung des 
Griffelements 10 nach einigen Sekunden zu einer starken Dampfung fuhrt. Dadurch er- 
fasst die Sensoreinheit 24 eine BedienerkenngrOfle, nSmlich die Bewegungsgeschwindig- 
5 keit, die mit einer Nervosity des Bedieners korreliert, und veranlasst mittels der Steuer- 
einheit 30 eine individuelle Anpassung der Dampfung an den Bediener. 

Femer umfasst die Sensoreinheit 24 ein als Tastschalter ausgebildetes Schaltmittel 31 , 
durch das der Bediener durch ein DrQcken des Griffelements 10 in Richtung der Turebe- 
10 ne der GeratetOr 1 1 ein Schaltsignal auslosen kann, das die Steuereinheit 30 verarbeitet. 

In einem oberen Seitenbereich weist die GeratetOr 1 1 ein Anzeigeelement 32 auf, das 
zum Darstellen von Bedienerinformationen vorgesehen ist. Beispielsweise kann ein aktu- 
eller Betriebsmodus des Gargerats dargestellt werden. In einer vorteilhaften Ausgestal- 

15 tung der Erfindung kann der Bediener durch ein DrQcken des Griffelements 10 bei ge- 
schlossener GerStetur 1 1 das Schaltsignal des Schaltmittels 31 auslcteen und dadurch 
eine Auswahl aus einem Auswahlmenii treffen, das die Steuereinheit 30 auf derm Anzei- 
geelement 32 darstellt und das durch eine Drehung des Griffelements 10 gescrollt werden 
kann. Dabei kann ein Betriebsmodus des Gargerats vorteilhaft durch eine hierarchische 

20 Menustruktur bestimmbar sein. Dabei konnen durch eine Auswahl bestimmter Menupunk- 
te Betriebsmodi aktiviert werden, in denen ein Betriebsparameter, beispielsweise eine 
Temperatur des Gargerats, durch ein Drehen des Griffelements 10 einstellbar ist, in de- 
nen eine aktuelle Einstellung auf dem Anzeigeelement 32 erscheint und in denen die ak- 
tuelle Einstellung durch ein AuslGsen des Schaltmittels 31 bestatigt und/oder gespeichert 

25 werden kann. 
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Patentanspriiche 

1 . Vorrichtung mit einem Griffelement (1 0) einer Geratetur (11), das dazu vorgesehen ist, 
5 sich w§hrend einer Turbewegung der GerStetOr (1 1 ) relativ zur Geratetur (1 1 ) zu bewe- 

gen, dadurch gekennzeichnet, dass das Griffelement (10) dazu vorgesehen ist, sich in 
seiner Bewegung einer Bedienerhandbewegung anzupassen. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dass das Griffelement (10) 
10 dazu vorgesehen ist, zumindest weitgehend unabhangig von einer Stellung der Geratetur 

(11) bewegbar gelagert zu sein. 

3. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, gekennzeichnet durch eine 
Stabilisationseinheit (12) zum Stabilisieren des Griffelements (10) in wenigstens einer 

15 Stellung. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Stabilisationsein- 
heit (12) zum Stabilisieren des Griffelements (10) in zumindest drei Stellungen vorgese- 
hen ist. 

20 

5. Vorrichtung zumindest nach Anspruch 3 t dadurch gekennzeichnet, dass die Stabili- 
sationseinheit (12) zumindest eine Rasteinheit (13) umfasst. 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
25 dass die Rasteinheit (13) zumindest einen gerrffelten Teilbereich (14) umfasst. 

7. Vorrichtung zumindest nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Stabili- 
sationseinheit (12) ein federkraftbelastetes Rastelement (15) umfasst. 

30 8. Vorrichtung zumindest nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Stabili- 
sationseinheit (12) dazu vorgesehen ist, das Griffelement (10) in einer Vielzahl von Rast- 
stellungen zu stabilisieren. 
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9. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Griffelement (10) dazu vorgesehen ist, urn eine Schwenkachse (16) schwenk- 
bar an der GeratetQr (11) gelagert zu sein. 

5 10. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Schwenkachse 
(16) zumindest im Wesentlichen parallel zu einer Schwenkachse (18) der GeratetQr (11) 
verlauft. 

1 1 . Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, gekennzeichnet durch ein 
10 Mittel (17) zum L6sen einer Stabilisationseinheit (1 2) in wenigstens einer Lage der Gera- 
tetQr (11). 

12. Vorrichtung nach Anspruch 1 1 , dadurch gekennzeichnet, dass das Mittel (17) dazu 
vorgesehen ist, eine Rastverbindung bei einer SchlielJbewegung der GeratetQr (1 1) zu 

15 losen. 

13. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, gekennzeichnet durch ein 
Ruckstellmittel (23), das dazu vorgesehen ist, das Griffelement (10) bei geschlossener 
GeratetQr (11) selbsttatig in eine Grundstellung zu bewegen. 

20 

14. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Griffelement (10) zumindest zwei unabhangige Bewegungsfreiheitsgrade (27, 
28) aufweist. 

25 15. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden AnsprQche, gekennzeichnet durch eine 
Sensoreinheit (24) zum Sensieren einer BewegungskenngroRe des Griffelements (10). 

16. Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dass die Sensoreinheit 
(24) ein Schaltmittel (31) umfasst, das mittels des Griffelements (10) schaltbar ist. 

30 

17. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden AnsprQche, gekennzeichnet durch eine 
Sensoreinheit (24) zum Sensieren einer BedienerkenngroSe. 
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18. Vonichtung nach einem der AnsprQche 15-17, gekennzeichnet durch eine Steuer- 
einheit (30), die zum Verarbeiten eines Signals der Sensoreinheit (24) vorgesehen ist. 

19. Vonichtung nach einem der vorhergehenden AnsprQche, gekennzeichnet durch ein 
Antriebselement (26) zum Antreiben der Bewegung des Griffelements (10). 

20. Vonichtung nach einem der vorhergehenden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, 
dass ein Dampfungselement (26) zum DSmpfen einer Bewegung des Griffelements (10) 
vorgesehen ist. 
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